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Q Kompakte Ausfiihrung mit integrierter Elektronik —ﬁ—?_—ri%
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U Hohe Zuverlassigkeit

() Einfacher Austausch der Erregerspylen
einschlieBlich der Elektronik ohne Offnen
des Hydraulikkreises

Q Stetige Steuerung in beiden Volumenstromrichtungen

U AnschlussmaBe gemaB DIN 24 340 /
ISO 4401 / CETOP RP121-H

Konstruktions- und Funktionsbeschreibung

Das Proportionalwegeventil besteht aus einem Elektromagnete stellen den Steuerkolben in die
Gussgehause, einem speziellen Steuerkolben, zwei  gewunschte Position. Die elektronischen Steuerkarten
Zentrierfedern mit Stltzscheiben und einem oder zwei  verfigen Uber folgende Einstellméglichkeiten: Offset,
Proportionalmagneten. Gain, Rampenanstiegs- und —abfallszeit, Ditherfrequenz
Die optional verfugbare Ventilelektronik ist in einem  und Ditheramplitude. Die Funktionsbereitschaft
Kunststoffgehduse untergebracht. Sie kann auf einem der  signalisieren leuchtende LEDs. Die Ventilelektronik stellt
Elektromagnete befestigt werden. Je nach Anzahl der eine stabilisierte Spannung (+ 10V bei 24V / +5V 12V) zur
Magnete (1 oder 2) befinden sich in diesem Gehéuse eine  Verflgung, die zur Erzeugung eines Steuersignals genutzt
oder zwei Steuerkarten. Bei der Ausfihrung mit zwei  werden kann. Das dazu erforderliche Potentiometer muss
Magneten ist der gegenuberliegende Magnet mit der einen Widerstand von > 1kQ haben. Das Steuersignal kann
Ventilelektronik anhand einer EN-Leitungsdose, eines als Spannungs- oder Stromsignal von der Ventilelektronik
zweiadrigen Kabels und einer Pg9-Durchfuhrung verarbeitet werden, die Auswahl erfolgt Uber die Schalter
verbunden. Die Schnittstelle fur Versorgungsspannung SW1 bis SW3 (siehe Tabelle auf der Seite 6).

und das Steuersignal ist Gber einen 4-PIN-Stecker (M12x1)  In der Standardausfihrung ist das Wegeventilgehause
realisiert. Die Magnetspulen mit aufgebauter Ventilelektro-  phosphatiert und die Oberflache der Betatigungsmagnete
nik kdnnen um =+ 90° gedreht werden. verzinkt.

Die Ventilelektronik liefert dem, bzw. den Elektromagneten

einen dem Steuersignal proportionalen Strom. Die
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Typenschlussel

Proportional-Wegeventil

PRM2-04 [ |/[ |- I[ ][]
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Dichtung
ohne Bezeichnung NBR
\'} FPM (Viton)

Elektrische Verbindung

ohne Bezeichnung ohne Elektronik

EK Elektronik mit Leitungsdose
M12 x 1 (4-PIN-Stecker)
(geliefert mit Gegensttick)

Nennversorgungsspannung

12V DC
24V DC

Nennvolumenstrom bei Ap = 10 bar

4 |/min
8 I/min
12 I/min

* Fir eine Steuerung mit Differentialzylindern, deren Flachenverhélinis 1:2 ist, kbnnen diese Ventilausfiihrungen

verwendet werden.
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KenngroBen
NenngroBe mm 04
Max. Betriebsdruck in den Anschliissen P, A, B bar 320
Max. Betriebsdruck im T- Anschluss bar 210
Druckflissigkeit Mineral®l (HL, HLP) nach DIN 51524
Flussigkeitstemperaturbereich (NBR / Viton) °C -30... +80 /-20 ... +80
Umgebungstemperatur, max. °C +50
Viskositatsbereich mm?/s 20 .... 400
Erforderliche min. Olreinheit Nach ISO 4406, Klasse 21/18/15
Nennvolumenstrom Q,, bei Ap =10 bar (v = 32 mm2-s'1) I/min 4,8,12
Hysterese % <6
Masse 1 Magnet kg 0,9
2 Magnete 1,25
Einbaulage beliebig, vorzugsweise waagrecht
Schutzart nach EN 60529 IP65
KenngroBen der Magnetspulen
Spulenausfuhrung \ 12DC 24 DC
Limitstrom A 1,7 0,8
Mittelwert des Widerstandes bei 20°C Q 5 21
KenngréBen der Elektronik
Nennversorgungsspannung U \ 12DC 24 DC
Bereich der Versorgungsspannung 11,2 bis 14,7 DC 20 bis 30 DC
Stabilisierte Spannung fur Steuersignal \Y 5DC (R>1kQ) 10DC R =1kQ)
Steuersignal siehe Tabelle der Umschalterstellungen (S.6)
Max. Ausgangsstrom fir Magnete A 2,4 fur R <4Q 1,5 fir R < 10Q
Rampeneinstellung s 0,05...3
Ditherfrequenz Hz 90 /60
Ditheramplitude % 0...30

gemessen bei v = 32 mm?/s

Grenzleistung

P>A/B—>ToderP>B/A->T

Nennvolumenstrom 4 |/min

Nennvolumenstrom 8 |/min

Nennvolumenstrom 12 |/min

123456 123456 123456
P L e | | SR I A A
£ 2 H | 20 | . 20 T Tl |
e A N il B I A R R o = S A D
E 10 ’/‘/j’ A :J. 10 // .’ ;\_: 10 //f‘L"/'\ — T
% g /A?’\"——- L 5 /’ —l 5 1 \‘l
5 B : [T1 | ——F—
= 0 50 100 150 200 250 300 350 0 50 100 150 200 250 300 350 0 50 100 150 200 250 300 350

Eingangsdruck p, [bar]

Magnetspulenstrom:

1=50%
2=60%
3=70%
4 =280%
5=90%
6 = 100%

Eingangsdruck pq [bar]

Eingangsdruck pq [bar]
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Volumenstromkennlinie mit integrierter Elektronik

gemessen bei Ap = 10bar, v = 32mm2/s
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Volumenstromkennlinie ohne integrierte Elektronik

gemessen bei Ap = 10bar, v = 32mm2/s,
100

5

50 /

5 /

Volumenstrom Q [%]
o

-25
_50 /
s/

-100
-800 -600  -400 -200 0 200 400 600 800

1 I I I I I 1
(-1700)(-1500)  (-1000)  (-500) (0) (500) (1000) (1500) (1700)
Erregerstrom | [mA]

Werte in den Klammern gelten
far Versorgungsspannung von 12 V.

Der fiir den Offnungsbeginn der Steuerkanten erforderliche Spulenstrom variiert in Abhangigkeit der
Fertigungstoleranzen in einem Bereich von ca. 6% des Limitstroms.

Ubergangscharakteristik
gemessen bei Ap = 10bar, v = 32mm?/s; Q = 80 %Qp,

Stabilisierte
to [ms t; [ms
Kolbenlage sg [%] 2[ms] a[ms]
&2 100 75 70
o 75 70 55
Q N
= Y 50 50 40
@ — | N
2 B N o 25 35 25
2
t i Die in der Tabelle aufgeflhrten Werte haben nur
- 2 - 4 einen informativen Charakter.

Zeit t [ms] Die Zeiten der Ubergangscharakteristiken bei
Druck- oder Stromsteuerung werden in einem

— — — Verlauf des Steuersignals der integrierten Elektronik. konkreten Hydraulikkreis immer langer sein.
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Typischer Frequenzgang

Amplitudenverhaltnis [dB]

------ Signal 90%
—— Signal 25%

1 160

0 — =] 7 // 150
-1 < 7 / 140
) Y 130
-3 120
,Q N HO o
-5 5 X\ 100 &£
-6 A 90 o

< \ s
- 7N\ 80 2
-8 < 70 £
; . . \ z
_ V N \ 60 [0}
-10 = A \ 50 @
11 A \ L) &
-12 = N \ 30
e I —— X \ 20
=14 —— X \ 10
,"5 Cc— \ O
1 10 Frequenz [Hz] 100

Anordnung der Komponenten auf der Elektronikkarte

g ] BBBBB

Sw2

=0

Stecker

DOW
DITHER

©)

O O0OO0O0O0O0O0

Beschreibung der Grundplatine

OFFSET

Sw3

<_(
0}

| E—
[¢] [©]
1 2

O

o
3

O MASTER-KARTE O

OOOOOOO

Magnet b
(@)

Magnet a
(b)

SLAVE-KARTE
O O

SW1 -
SW2 -
SW3 -

SW4 -

Steuersignal-Auswahl
Steuersignal-Auswahl
Steuersignal-Auswahl
Ditherfrequenz

MASTER fur Magnet a oder b

a o

<£
—
1}
s}

2

o]

T 00000
4 ©

SLAVE fir Magnet b oder a

PIN Beschreibung
1 +24V (U (+12V)
2 Steuersignal
3 oV
4 +10V (+5V)
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Tabelle der Umschalterstellungen fir Auswahl des Steuersignals

PRM2-042 PRM2-043
0..10V Ugo/2 +10V
0..5V T 0..20 mA 4.20mA | o g
SWi1
Sw2
MASTER
M
SW3
ON
SW4 |90 Hz 60 Hz B .
12
SWi1
sSw2
SLAVE
s
SW3
Sw4 90 Hz| 60 Hzlg

Bezeichnung der werkseitigen Einstellung.
Die Rampenfunktionen (Ramps) sind auf deren minimalen Werte eingestellt, der Dither (Brumm) ist auf den
I:I optimalen Wert mit Hinsicht auf die Hysterese eingestellt. Die Einstellungen Offset und Gain wurden geman
Kennlinien auf der Seite 3 und 4 vorgenommen. Wir empfehlen, die oben angefuhrten Einstellungen nicht zu
andern.

*Steuersignalpegel fur 12V-Elektronik.

Blockschaltbild
Q 10V DC STABILISIERTE SPANNUNG
(5V DC) FUR EXTERNE VERWENDUNG

GAIN RAMPS OFFSET

U/l

= >

Y

N
!

STEUERSIGNAL

T I
DITHER AUSGANG AUF DIE
SPULE DES
ELEKTROMAGNETEN
v |
VERBINDUNG

MASTER- UND SLAVE-KARTE
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Ventile PRM2-042 (mit einem Magnet)

1 Werkseitige Einstellung
1.1 Steuersignal mit externer Quelle 0 ... 10 V (0 ... 5V) oder mit externem Potentiometer R >1 kQ

Hinweis:
Steuersignal muss das gleiche Potential wie Versorgungsspannung haben.

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

| |
| |
| o = |
I =) = :
: ON__ 8 |
I SW4 | !
| [ ] | |
' 12 ON |
| i ‘""‘

: ove lym| |
| 12| |H . SW3 |
| 1 2 |
| |
| |
| |
| ON Jl
Nl S~ |7 _
| .. SW1 :_

I f—

| [TTTT1 12 '

|

L___ | Stecker

————-—-
| (J Magnet a (b)

' y

: [Focoocoo00

| | —

119999

: L : nicht benutzt

| T Steuersignal 0... 10V (0 ... 5 V)
| f ov

| t +24V

| |

| PN p | 10V DC

He B 5V DC

L - ( ) 2 R>1kQ

A A
- w

N\

AT TN > {
L <
— - v

\L

3 2
A= X & L= L= ' /0)
Farben der internen Verbindungsadern: \
(1) - braun
(2) - weiB MASTER fir Magnet a (b)
(3) - blau
(4) - schwarz

Werkseitige Einstellung:
Steuersignal: 0-10V(0..5V)

Dither: Frequenz 90 Hz
Amplitude - Optimum
Ramps: 0,05s

Offset, Gain: gemanB Kennlinien - siehe Seite 3,4
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Ventile PRM2-042 (mit einem Magnet)

2 Weitere Steuermoglichkeiten
2.1 Steuersignal mit externer Quelle 0...5V

Hinweis:
Steuersignal muss das gleiche Potential wie Versorgungsspannung haben.

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

sSwa |y

Stecker

Magnet a (b)

nicht benutzt
Steuersignal 0 ... 5V

o o o o

o‘\

20000

MASTER fir Magnet a (b)

Zur Anderung der Werkseinstellung sind folgende Schritte erforderlich (siehe 1.1):
. Den Elektronikdeckel abschrauben

. Master-Karte vorsichtig herausziehen

. Den Schalter SW3 in die Position gem. Abb. (s.0.) umschalten

. Master-Karte einschieben und den Deckel zuschrauben

Auf Klemmen 1 und 3 die Versorgungsspannung +24V von einer externen Quelle anschlieBen
. Auf Klemmen 2 und 3 das Steuersignal 0 ... 5 V von einer externen Quelle anschlieBen

oA WN =
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Ventile PRM2-042 (mit einem Magnet)

2.2 Steuersignal mit externer Quelle 0 ... 20 mA

Hinweis:
Steuersignal muss das gleiche Potential wie Versorgungsspannung haben.

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

o z =
=) % % %
= o
ON 77777 o 5 Lol-
Sw4 . .
12 ON
_
Sw2 11
12 .

[T T T 11 12

Stecker J N
—— werkseitig verdrahtet

Magnet a (b)

nicht benutzt
Steuersignal 0 ... 20mA
oV

+24V (+12V)

n n fa o n

2000

MASTER fiir Magnet a (b)

Zur Anderung der Werkseinstellung sind folgende Schritte erforderlich (siehe 1.1):

. Den Elektronikdeckel abschrauben

. Master-Karte vorsichtig herausziehen

. Die Schalter SW1 und SW3 in die Position gem. Abb. (s.0.) umschalten

. Master-Karte einschieben und den Deckel zuschrauben

Auf Klemmen 1 und 3 die Versorgungsspannung +24 V (+12 V) von einer externen Quelle anschlieBen
. Auf Klemmen 2 und 3 das Steuersignal 0 ... 20 mA von einer externen Quelle anschlieBen

OUAWN =
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Ventile PRM2-042 (mit einem Magnet)

2.3 Steuersignal mit externer Quelle 4 ... 20 mA

Hinweis:
Steuersignal muss das gleiche Potential wie Versorgungsspannung haben.

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

Sw4 ..
12

SW2 | 3
m| sw3

[T 1111 1.2

Stecker | ‘

Magnet a (b)

nicht benutzt
Steuersignal 4 ... 20mA
oV

+24 V(+12V)

o o o o

N

SNeIcleIcIoN

MASTER fir Magnet a (b)

Zur Anderung der Werkseinstellung sind folgende Schritte erforderlich (siehe 1.1):

Den Elektronikdeckel abschrauben

Master-Karte vorsichtig herausziehen

Die Schalter SW1, SW2 und SW3 in die Position gem. Abb. (s.0.) umschalten

. Master-Karte einschieben und den Deckel zuschrauben

Auf Klemmen 1 und 3 die Versorgungsspannung +24 V (+12 V) von einer externen Quelle anschlieBen
Auf Klemmen 2 und 3 das Steuersignal 4 ... 20 mA von einer externen Quelle anschlieBen

oo p LN
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Ventile PRM2-043 (mit zwei Magneten)

3 Werkseitige Einstellung
3.1 Steuersignal mit externer Quelle =10V (+x 5V)

Hinweis:
Steuersignal muss das gleiche Potential wie Versorgungsspannung haben.

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

SW4 [pu m

m| sws3

[TTTT11 1

L___J] Stecker | ! Magnet b (a) Magnet a (b)
| |

/L

e ]

~

werkseitig verdrahtet

SlelnE
=lEnE

2— i\::l — - 4 nicht benutzt
0 ll | « 2 Steuersig. +10V(+5V)
/

\
|
]
T —— 41 +24V (+12V)

SLAVE-Karte fiir Magnet b (a) -
el gyttt =
| Q !
| |
| z |
| 5
o on |
IR |
: Wi N E |
I 12 I
| |
| ON |
| .. swa :
| 12 [
| |
| |
| |
| @ Q oN J
Werkseitige Einstellung: ! mm| s ]
P . 1 2 |
Sfeuermgnal 110V (£5V) . [TTTT1] e I 4 MASTER fir Magnet a (b)
Dither: Frequenz 90 Hz :_ Stecker |
Amplitude -Optimum 1 e "
LAV
Ramps: 0.05s T ] SLAVE fir Magnet b (a)

Offset, Gain: gemaB Kennlinien - siehe Seite 3, 4

ﬁ_____
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Ventile PRM2-043 (mit zwei Magneten)

3.2 Weitere Méglichkeiten
Steuersignal Ug/2 + 10 V (Uge/2 * 5 V) mit externem Potentiometer R > 1 kQ

MASTER-Karte fiir Magnet a (b)

Sw4

_ 1 Sstecker L Magnet b (a) Magnet a (b)
T T | |

/ /
— ]

werkseitig verdrahtet
|

@ __
ol

-
_ _ _ _ _ \
i o ﬁ m m m ﬁ m }
| E [ P |
i s 3 i
| 1] 5 |
| Sw4 |
\ \
w i
| SW3 |
| |
\ \
@0 «
\ _
\
| [T T 1T
‘L, __ | Stecker . MASTER fir Magnet a (b)
e ’ SLAVE fur Magnet b (a)
, i — d
,@* () ~ ¥ 20000
ENZleleICIcN
5 ©

Zur Anderung der Werkseinstellung sind folgende Schritte erforderlich (siehe 3.1):

1. Den Elektronikdeckel abschrauben

. Master-Karte vorsichtig herausziehen

. Den Schalter SW1 in die Position gem. Abb. (s.0.) umschalten

. Master-Karte einschieben und den Deckel zuschrauben

. Auf Klemmen 1 und 3 die Versorgungsspannung +24V (+12V) von einer externen Quelle anschlieBen

absrwbd

12 ARfvros
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Rampeneinstellung auf, ab (Up, Down)

Hinweis: Die Rampenfunktionen sind werkseitig auf die Minimalwerte eingestellt

Q 1 100 Up Down
[%]
/ \
- / \ +
/ -
*\"' = \
/ \
\
0,05 s* 0,05 s* t [s]
3,00 s 3,00 s
+ - + - *Dieser Wert ist beispielhaft und dient nur zur Information
i : : : (siehe Seite 4)
270° ﬁ 270°

Down

a a ol o

Y e e T T ) 71 Rampeneinstellung fir Master-Magnet
O BEREHEE e
= %
o)
[a)

N

(o v Vv o

oo

D i s ENZYS |
D % & 99@@@@ @

Dither(Brumm)einstellung

Hinweis: Der Dither (Brumm) ist werkseitig unter Priifoedingungen auf einen optimalen Hysteresewert eingestellt.

Dither - Potentiometer (0 - 30 %) Frequenz - Umschalter SW4
ON
+ -
IoutT 0% m| 90 Hz | 60 Hz
(% & ne
E—— 270°
t[s] Amplitudeneinstellung fur Master-Magnet
e N
Wl s ] [ . V-
(%] L Bz i
DA e |5 ot )
\ = 2
HEEEEEN D ; T @020
|
t [s] D I N ) @
|
J

Amplitudeneinstellung fur Slave-Magnet

}wWHFﬁW{LQC>D
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Einstellung der Parameter Offset, Gain

Hinweis: Die Werkseinstellung der Parameter Offset und Gain ist spezifisch fir die verwendeten Elektromagnete.
Wir empfehlen, diese Einstellungen nicht zu &ndern.

OFFSET

OO0

Q Offset Q Gain
%] | T j‘/ — [9%] T -
100 / 100 /
/ /
/ _
. P // -
/ /
// / /
% / / 4
v /1. / / -
r 7 7/
/ /
/ Il — / Il
100 100
uXX uXX
—_—— —_—
Uy [%] Uy [%]
+ - + -
Offset M M Gain
270° 270°

Einstellung Offset  Gain fir Master-Magnet

% | 000
i Iiilfgl 77777777 =1
b A e

r— - Einstellung Offset

‘ Gain fur Slave-Magnet

Nennversorgungspannung
der Ventilelektronik [V]

_ Totbereich fir Steuersignal
(Uberdeckungskompensation) u,, [%]

12

1..8

24

05..2




HD 5105

Geréteabmessungen MaBangaben in mm
PRM2-042..../.. e
66 7 g 88
18.5 R v w7 e
<& ol ™ ™~ N
Ry o < N
|
—q —
3
4.3
liE: 5
19.7 Il
| 24
26.7 B
Schaltzeichen
2751, 2Y51
N
- 99
~Q~_E 25.3
©| o » o
1~ = <
NE El / BB g
; 1/ 25.3
$10.8 =
6 134 o
Schaltzeichen o~
2711, 2Y11 o
3
?9 g
$5.53 ——
o P = =
- \ [@\]
?5.3
j ?10.8 2
a 134
1 Elektromagnet a
2 Elektromagnet b
3 Typenschild [T |0,01/100 mm|
4 Square-Ring 7,65 x 1,68 (4 Stk.)

im Lieferpaket enthalten

4 Ventilbefestigungsbohrungen
Handnotbetatigung
Befestigungsmutter der Magnetspule

N o g

0,8/(Rmax. 6,3)

Z

Erforderliche Oberflachengute
des Gegenstlickes
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Geréteabmessungen MaBangaben in mm
PRM2-043..../.. -
Lo W w
N N
66 61 66 N [ I
—— - = m —
18.5 @2 | Rlwl || YW
® (@} <t
Y ’
= Ok =
= AT i <
N Ny
= A\ \/T
4.5
— 5
[ 2
19.7 | |l
|l 24
26.7 B
Schaltzeichen
3711, 3212, 3Y11, 3Y12
3
o 89
’ $5.5
( fem=een)
| i
\ |
— - |
o| o =1L I
< Hit B <
| 1 =" °1
1 Elektromagnet a
2 Elektromagnet b
3 Typenschild [ |O’O1/1OO mm‘
4 Square-Ring 7,65 x 1,68 (4 Stk.) O’va/m
im Lieferpaket enthalten
5 4 Ventilbefestigungsbohrungen %
6 Handnotbetatigung Erforderliche Oberflachengute
7 Befestigungsmutter der Magnetspule des Gegenstuckes

ARGOEN
I HYTOS

16
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Gerateabmessungen

MaBangaben in mm

PRM2-042..../..-..EK.

max, 207
Te) g &
67 61 7 cc:: = s
18.5 86 SR ol N w
S e J
q{b =} <
—rn_nn_n|
ol 2 ﬂg S
N
4.3
19.7 | |l
24
26.7
Schaltzeichen
2751, 2Y51
max.60 82
8 74
n .
} 25.3
<
S T
I\._ . : B ‘3
Y& / d |
[/ 953
7 1 9108 =
135
Schaltzeichen
2711, 2Y11 82 max.60
74
3
29 \
235.3 {
<
_ ! o
o H ' ™~
NN \ LR
1 Elektromagnet a - 4 5.5
2 Elektromagnet b = 2108 2
3 Typenschild 135
4 Square-Ring 7,65 x 1,68 (4 Stk.) [ |0,01/100 mm|
im Lieferpaket enthalten 0.8
4 Ventilbefestigungsbohrungen </ (Rmax. 6,3)

Handnotbetatigung

o N O

Befestigungsmutter der Magnetspule
4-PIN-Stecker M12 x 1 flr externe Elektronikversorgung

Z

Erforderliche Oberflachengute
des Gegenstlickes
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Gerateabmessungen

MaBangaben in mm

PRM2-043..../..-..EK.

Square-Ring 7,65 x 1,68 (4 Stk.)
im Lieferpaket enthalten
5 4 Ventilbefestigungsbohrungen
6 Handnotbetatigung
7
8

Befestigungsmutter der Magnetspule
4-PIN-Stecker M12 x 1 fUr externe Elektronikversorgung

max. 266
ST
67 61 66 : =l s
165 PR
f_lu\_l\_lu\q
— ™~ A 8 —
Ei=Ci ERE :
5 |
4.3 ‘
|12
19.7 |
I
Schaltzeichen M—#
32711, 3212, 3Y11, 3Y12
8 max.60 82
74
29
?5.3
< _P-UJ‘ ||
B O \; I
~ IS I 0
~ ) ™~ g
APR N
NE /E , 1y &8 <
[/ 95.3
7 1 = $10.8
194
6
Schaltzeichen 3
3Z11B, 3Z12B, 3Y11B, 3Y12B 82 max.60
74
29
®5.3
] 3&7}{ <
T Q -
ol 2 Lt N~
I~
s | |EE \ E‘ gﬂ
95.3 \
<+
4 - ?10.8
194
1 Elektromagnet a
2 Elektromagnet b
3 Typenschild
n yp /7 |0,01/100 mm‘

0,8/(Rmax. 6,3)
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Ersatzteile

1 Spule des Elektromagneten

2 Mutter + Dichtungsring

3 Leitungsdose nach EN 175301-803
4 Dichtungssatz

5 Befestigungsschrauben 3
6 Stecker

|
T
[T

o=

JiE

1 - Magnetspule

Nennversorgungsspannung [V] Bestellnummer

12 16186100

24 16186200
2 - Befestigungsmutter des Elektromagneten + Dichtungsring

Mutterausflhrung Dichtungsring Bestellnummer
Standardmutter 18x1,5 15874500
3 - Leitungsdose nach EN 175301-803
Leitungsdose Leitungsdose

Typenbezeichnung Typ Max. A grau B schwarz

Eingangsspannung
Bestellnummer

ohne Gleichrichter - M16x1,5

KS (Durchfuhrungsbohrung & 4-6 mm)

230V DC Dichtungsring 16202500

4 - Dichtungssatz

Ausfihrung Abmessung, Anzahl Bestellnummer
Standard - NBR70 7,65 x 1,68 (4 Stk.) 16 x 2 (2 Stk.) 15873800
Viton 7,65 x 1,68 (4 Stk.) 16 x 2 (2 Stk.) 15874400
5 - Befestigungsschrauben - Satz
Abmessung, Anzahl Anzugsmoment Bestellnummer
M5 x 35 DIN 912-10.9 (4 Stk.) 5Nm 15874600

6 - Stecker

Bestellnummer

M12 x 1 (4-PIN-Stecker)

358358904012
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Hinweis

» Die Verpackungsfolie ist recyclingfahig.
» Die Transport-Schutzplatte kann zur Entsorgung an uns zurtickgesandt werden.
» Befestigungsschrauben M5 x 35 DIN 912-10.9 bzw. Befestigungsbolzen sind gesondert zu bestellen.

Anzugsmoment der Schrauben ist 5 Nm.
* Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften

im Rechtssinne zu verstehen.
ARGO-HYTOS s.r.o. CZ-543 15 Vrchlabfi
Tel.: +420-499-403111, Fax: +420-499-403421
E-Mail: sales.cz@argo-hytos.com
www.argo-hytos.com

20 ABGVros Anderungen vorbehalten!



